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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim

zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

REZOPOHLED D

=N ! e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim
zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
S e f “\ = bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
\ 7 rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
! Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
] odchylkou az £20 mm na 10 m.

L\ { ~J  Fotogrammetricka data jsou po Skélovani referenénimi rozméry pfesné v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
I { nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

"—t

> Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
{ r zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim
i zamérenim.
J
b gl - Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim

zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim

zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim

zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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REZOPOHLED E

Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

® Pfesnost skenovani odpovidé technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovani
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

e Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni uéely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim

zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim
zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim

zamérenim.
o
! Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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ZDOKUMENTOVANO.CZ

Tyto vykresy byly zpracovany na zékladé kombinace 3D skenovani pomoci pfistroje
Matterport Pro3 (LIDAR) a fotogrammetrie z leteckych snimkd pofizenych dronem.

Vysledny prostorovy model vznikl spojenim obou technologii a naslednym zpracovanim
bodovych mraéen a 3D modeli. Fotogrammetrickéa data jsou $kélovana podle referenénich
rozmérd stavebnich prvkd ovéfenych ruénim méfenim na misté.

* Pfesnost skenovéni odpovida technologickym limitdm pouzitych metod. U skenovéni
Matterportem se mlze vyskytnout relativni odchylka piiblizné do 1 %, s typickou absolutni
odchylkou az £20 mm na 10 m.

e Fotogrammetrické data jsou po 8kélovani referenénimi rozméry pfesna v fadu jednotek
centimetru (typicky + 1-3 cm absolutni odchylka v zavislosti na kvalité podkladovych dat
a podminkach snimani).

o Vykresy slouzi primarné jako podklad pro architektonické a projekéni a&ely.
PFi stavebnich zasazich, vyrobé konstrukci nebo jinych pfesnych technickych pracich je nutné
ovéfit véechny kli¢ové rozméry piimym méfenim in situ.

Z divodu technologické povahy skenovéni a fotogrammetrie mize dojit k lokalnim
nepfesnostem zejména v oblastech:

*s omezenym piistupem nebo zakrytim konstrukei,

s nedostate¢nym osvétlenim nebo reflexnimi povrchy,

sovlivnénych pfitomnosti nabytku, technologii ¢i uskladnénych predméta.

Ty€ové a prutové prvky (napf. tramy, sloupky apod.) mohou vykazovat nepfesnosti v
zachyceni prafezu. V pfipadé potieby je nutné jejich rozméry a tvar ovéfit pfesnym ruénim
zaméfenim.

Toto skenovani neni a nenahrazuje geodetické zaméfeni stavby.
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